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With�the�popularization�of�new�energy�automobile�in�people’s�life,�the�automobile�R�&�D��eld�of�China�has�entered�a�new�stage�of�de�
velopment.�How�to�optimize�the�original�new�energy�vehicles�and�thereby�fundamentally�improve�the�operating�ef�ciency�of�new�ener�
J��YHKLFOHV�KDV�EHFRPH�WKH�IRFXV�RI�WKH�SHRSOH��DWWH�WLR��DW�WKH�SUHVH�W�VWDJH�7KH��HZ�H�HUJ��DXWRPRELOH�HOHFWUR�LF�VWHHUL�J�DXWRPDWLF�
control�system�is�one�of�the�important�parts�of�the�energy�automobile�R�&�D��eld,�and�the�optimization�of�the�part�can�not�only�improve�
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studies�in�combination�with�previous�experience�in�the�design�of�electronic�steering�automatic�control�systems�for�new�energy�vehicles,�
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浅谈新能源汽车电子转向自动控制系统的优化设计�
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摘�要

随着新能源汽车在人们生活中的普及，中国汽车研发走进了一个新的发展阶段，如何对原有的新能源汽车进行优化，从而在
根本上提升新能源汽车的运行效率成为了现阶段人们关注的重点。新能源汽车电子转向自动控制系统作为能源汽车研发领域
重要的组成部分之一，针对这一部分的优化不仅能够提升汽车的整体性能，还能够优化汽车的安全性，由此，本文拟结合以
往的新能源汽车电子转向自动控制系统设计经验进行优化研究，希望能够对未来新能源汽车的普及做出帮助。�
�
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1�引言

随着生活水平的提升，人们对于环境污染的重视程度也

随之大幅的提升，近年来，在中国经济发展的过程中，能源

和污染之间的“矛盾”日益激化，为了缓解这一问题，新能

源产业逐渐出现在了人们日常的生活中，其中，新能源汽车

就是近几年新出现在人们视野范围中的新项目之一 [�]。通过

在汽车运行过程中新能源代替传统化石能源的方式驱动汽车

已然成为了未来中国汽车行业发展的必然方向。但是，随着

中国新能源汽车研究的不断推进，其中存在的问题也逐渐的

凸显了出来，其中，电子转向自动控制系统作为现阶段新能

源汽车研究过程中比较常见的部分，针对这一控制系统的优

化设计就成为了现阶段人们研究的重要问题 [�]。

2�电子转向自动控制系统的概述����

就电子转向自动控制系统来说，是近年来新出现在中国

新能源汽车设计环节的控制系统之一，是目前新能源汽车发

展的核心组成，就以往的电子转向自动控制系统设计来说，

大都包括电路系统、诊断系统等多个方面 [�]。一般情况下，

当新能源汽车受到指令需要进行运转时，汽车中的总控制系

统会将相关的运行指令发送到汽车控制的各个功能模块中，

并通过自动化控制对这些模块中制定的筛选来实现对汽车运

行的控制 [�]。在传统的新能源汽车运行过程中，通常会选择

通过降低汽车动能的方式来实现控制汽车运行情况的目标，

这种方式不仅会在一定程度上限制驾驶人员对车辆的控制，

同时还会增加驾驶过程中对车辆造成的损耗，由此，在这一
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时代发展背景下，电子转向自动控制系统就成为了未来新能

源汽车发展的必然趋势 [�]。

3�新能源汽车电子转向自动控制系统硬件设计

的优化

本文认为在开展新能源汽车电子转向自动控制系统硬件

设计的优化环节，可以从以下几个方面入手进行：

3.1�系统构建的设计优化

根据以往的电子转向装置研究来看，针对这一自动化控

制系统优化的侧重应集中在提升自动控制系统的精准程度，

并且秉持着更简单、更稳定的结构来实现更好的电子转向控

制 [�]，由此，本文认为，就这一环节的优化来说，应在传统

机械电子转向控制的基础上进行改良，使其能够兼具较好的

经济性能同时实现后续硬件系统的优化目标。就新能源汽车

电子转向控制来说，其转向动力的来源大都集中于车体中的

电动装置，通过车体中电动装置所产生的驱动力来引导后续

轴体的运动，其优化结构如下图：

图 ��系统构建的设计优化图

就这一设计优化模式，当 �&8感应到车体控制者发出的

转向信号后，会通过预设的检测装置针对车体的轴距进行感

应，进而将其感应的结果转换为电信号后进行输出。与此同时，

在进行电子转向装置的优化环节，这一设计模式还能够针对

发动机的转向信号和控制信号进行判断，进而指导后续电动

机的运行动作，从而实现优化电子转向自动化系统应将优化

设计的目标。

3.2�电流和传感装置的设计优化

根据以往对新能源汽车电子转向自动控制设计的研究来

看，针对电流和传感装置的设计、优化，也是设计优化环节

不可忽视的重要部分之一。在实际的系统运行环节，电流传

感装置大都会针对车辆电动装置的电流信号进行检测和筛选，

从而为后续的电信号反馈打下基础，由此，在设计优化的环节，

本文拟通过图 �方式进行设计优化，通过对上位机数据能力

和下位机的转向助力系统进行优化的方式来实现提升电子转

向自动控制的目标。

图 ��电流和传感装置的设计优化

4�新能源汽车电子转向自动控制系统软件设计

的优化

本文认为在开展新能源汽车电子转向自动控制系统软件

设计的优化环节，可以从以下几个方面入手进行：

4.1�自动化控制电路模版的软件设计优化

就以往的新能源汽车电子转向自动控制系统软件设计的

优化来说，通常会通过设置模糊测试的方式来实现预期的电

路测量目标，并待到对系统中各个部分电流目标进行确定后

在针对整体车辆运行的数据进行整合，希望能够以此来完善

整体汽车运行的相对问题。就电路模糊测量来说，这种测量

模块不仅具备比较明显的耗电量低等优势，还能够在确保车

辆运行效果的同时降低这一模块成本支出的效果，从而实现

预期的电子转向自动控制目标。

4.2�同步传送带环节的设计优化

就以往的新能源汽车电子转向自动控制系统来说，同步

传送带的设计也是实际设计优化环节的重点。例如，在以往

新能源车辆传送带的设计环节，在一直传动比例 L等于 �的状

态时，车辆电动装置的最大传输转距每米应不超过 �.�±�.��

牛顿，其最大的负向载力矩也不应超过每米 �.�±�.��牛顿，

与此同时，根据对该设计的最大主动转速进行计量，可以认
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为该转速 �应表现在每分钟 ���转左右，且中心距为 ���米。

5�新能源汽车电子转向自动控制系统优化设计

的实践分析

为了在根本上确定上述设计优化方案是否能够有效的实

现新能源汽车电子转向自动控制系统的优化，本文拟通过针

对上述设计方案进行实验优化，其设计方案如下：

首先，本文选择两量型号、车辆状态均相似的新能源汽

车作为实现对象，其中，一台未经优化的车辆作为实现的对

照组，另一台按照上述设计优化内容进行改良后作为实践研

究的实验组，并先后针对两组进行电子转向自动控制效果的

实验检测，针对其检测结果进行对比分析。需要注意的是，

在实际的实验过程中，为了在根本上确保实践检测的真实性

和公平性，本文通过多方面的数据测量，确保该两辆实验用

车均不存在其他影响实验数据的参数，在此基础上严格的按

照电子转向自动控制检测方案进行测量，从而发现，在转向

角度相同的情况下，实验组所承受的转向盘转矩会更适合实

际的驾驶需求，由此可以认为上述针对新能源汽车电子转向

自动化控制系统的优化设计有效。

6�结语

综上所述，随着新能源技术在汽车领域应用的不断增多，

电子转向自动控制系统作为未来汽车领域发展的主要方向之

一，越发的受到汽车研究者们的关注，由此，本文认为在实

际新能源汽车的设计环节，分别通过对车辆硬件以及软件等

方面的设计进行优化，不仅能够在很大程度上提升车辆运行

的安全性，还能够帮助新能源汽车实现更好的发展，进而在

根本上推动中国新能源在汽车领域的革新，从而将自动化、

智能化的社会发展目标，落实在人们生活的点滴中去。
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